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系统指标

系统虚警率：≤15%;

系统误警率：≤15%;

系统数据存储时间：≥1年

产品技术参数

软件界面

智能能效

船舶智能能效是指利用先进的信息技术、传感技术、人工智能与自动化控制手段，实现船舶能源使用过程的全面感知、精确分
析与动态优化控制，从而提升能源利用效率、降低燃料消耗与碳排放，实现能效管理的智能化、可视化与协同化。

智能能效管理系统集成燃油消耗监测、航线优化、设备状态感知、能耗预测与分析、智能控制等功能，支持船岸协同的决策优
化，帮助船东和运营商在确保航行安全与合规的同时，降低运营成本与环境影响。

图1  船舶智能能效系统

燃油消耗实时监测与统计；

能效指标自动计算与趋势分析；

航线、航速、纵倾优化建议；

设备能耗分项评估与分析；

动态工况识别与节能策略推荐；

远程能效监控与岸基决策支持；

碳排放核算与评估报告生成；

支持多能源系统与新能源船型；

能耗评估可视化与数据接口开放；

实时监测、动态优化、智能决策于一体；

高集成性与模块化设计，便于安装与维护；

船岸协同机制，支持远程运维与管理；

数据驱动能效管理，支持节能减排评估；

开放式数据接口，便于系统集成与拓展；

可视化展示与报表输出，提升管理效率；
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系统指标

系统虚警率：≤15%;

系统误警率：≤15%;

系统数据存储时间：≥1年

燃油消耗采样频率：≥1Hz

能效指标计算频率：≤5分钟/次

产品技术参数

智能航行

智能航行是指利用现代信息技术、自动控制技术、人工智能与大数据分析，实现船舶在航行过程中对环境的感知、自主决策、
协同控制与动态优化。其核心目标是提升船舶的航行安全性、经济性、绿色性与自动化水平，减少人为干预，推动航运业向高效、
低碳、智能转型。

智能航行系统集成航行态势感知、航线智能规划、避碰辅助决策、能效管理、人机协同等核心功能，支持多源数据融合与动态
环境建模，结合高可靠性的控制架构，实现对复杂航行任务的智能化管理。系统设计严格遵循中国船级社（CCS）《智能船舶规范
》相关要求，具备智能感知、智能决策、智能执行的综合能力，适用于不同智能等级船舶的配套建设与智能化升级。

图1  船舶智能航行系统

多源数据融合，提升感知精度；

模块化设计，便于集成与扩展；

智能算法驱动，高效决策与控制；

航行全程数据闭环，便于回溯分析；

航行态势感知；

航线智能规划与动态优化；

避碰辅助决策；

能效与航速控制；

航行数据记录与智能分析；

人机协同与操作界面优化；




